

		  
Příloha č. 5 – Technické požadavky a specifikace
Robotizovaný laparoskopický nástroj

Robotický přístroj pro použití při laparoskopických operacích měkkých tkání.
Přístroj s kloubovou distální čepelí, která umožňuje držet šicí jehly nebo řezat a preparovat tkáně během laparoskopických operací. Artikulační svorka musí provádět rotace jehelce a disektoru v libovolné ose zvolené obsluhou, včetně otáčení -70°, +70° vzhledem k primární ose nástroje. 
Ovládací rukojeť
· Robotický laparoskopický nástroj složený ergonomické rukojeti, se musí otáčet kolem vlastní osy.
· Tato osa musí uživateli umožnit provádět kompletní manuální pronosupinační pohyb, aniž by musel hýbat ramenem
· Ovládací rukojeť musí obsahovat příkazová tlačítka, která aktivují různé stupně volnosti ruky. Všechny osy musí být motorizované: Otevřít/zavřít, vlevo/vpravo, rotace+/rotace-.
· min 7 stupňů volnosti: 3 rotace, 3 posuvné pohyby, 1 otevření/zavření.
· resterizovatelná rukojeť v parní sterilizaci 134 °C/18 minut nebo 5 minut, bez použití sterilního krytu
· rukojeť pro praváky
Přístroj musí umožňovat i připojení rukojeti pro leváky
Ramena
Jehelec 
· Kompatibilní se všemi zakřivenými jehlami
· Otáčení hrotu neomezené ve 2 směrech: rotace+/rotace-
· délka hrotu při jeho ohnutí: méně než 18 mm
· Opakované použití min. 40 použití, parní sterilizace 134 °C/18 min nebo 5 min.
Monopolární disektor
· na úchop a preparaci měkké tkáně, možnost připojit ke všem elektrochirurgickým jednotkám 
· uzavření úměrné pohybu prstu.
· neomezená rotace hrotu ve 2 osách: rotace+/rotace-
· délka hrotu při jeho ohnutí: méně než 23 mm
· Opakované použití min. 40 použití, parní sterilizace 134 °C/18 min nebo 5 min.
Konzole
Zobrazuje informace: počet použití, typ ramen, stav
· Napájení 100/240 V, 50/60 Hz Aktualizace a údržba softwaru je pomocí USB + síťové připojení při připojení k počítači (Wifi nebo Ethernet).
Příslušenství:
Sterilizační kontejner se sítem pro nástroje.



