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Soupis datovych bodli MaR

2 - Typ signalu
g; E g é 9 é znaceni signal Popis signalu Poznamka
I g g e &
All X BOUT iTeplpta venkovni
A2 X B10la (Teplota vnitini m.¢.101
AI3 X B101b (Teplota vnitfni m.C. 101
Al4 X B208 Teplota vnitfni m.¢. 208
Al5 X B209 Teplota vnitfni m.c¢. 209
Ale X B211 Teplota vnitfni m.¢. 211
Al7 X B212 Teplota vnitfni m.¢. 212
Alg X B308 Teplota vnitfni m.¢. 308
Al9 X B309 Teplota vnitfni m.¢. 309
o AI10 X B311  (Teplotavnitfni m.¢. 311
; Al11 X B312 Teplota vnitfni m.¢. 312
o ;‘ AlL2 X BL.01 iTeplotaTVVZT 1.01
2 E Al13 X B2.01 :TeplotaTVVZT 2.01
© 5] AlL4 X B3.01 TeplotaTVVZT 3.01
< RO1 x 0C1.01 Spinani OC VZT 1.01
= RO2 X 062.01  iSpinani OC VZT 2.01
RO3 X 0C3.01 :Spinani OC VZT 3.01
RO4 X 064.01  iSpinani OC VZT 4.01
RO5 X Y101a iHlavice podl. 101a nastaveni
RO6 X Y101b  iHlavice podl. 101b nastaveni
RO7 X Y208 Hlavice topeni m.¢.208 nastaveni
RO8 X Y209 Hlavice topeni m.¢.209 nastaveni
RO9 X Y211 Hlavice topeni m.¢.211 nastaveni
RO10 X Y212 Hlavice topeni m.¢.212 nastaveni
RO11 X Y308 Hlavice topeni m.¢.308 nastaveni




Typ signalu

é E , é % % znaceni signal Popis signalu Poznamka
Al X RP1 Poloha reg.pritoku RP1
A2 X RP2 Poloha reg.prdtoku RP2
AI3 X RP3 Poloha reg.pritoku RP3
S 3 Al4 X RP4 Poloha reg.priitoku RP4
S % Al5 X RP5 Poloha reg.priitoku RP5
Al6 X RP6 Poloha reg.pritoku RP6
Al7 X RP7 Poloha reg.pritoku RP1
A8 X RP8 Poloha reg.pritoku RP8
3 = Typ signalu
g E a § é % znaceni signal Popis signalu Poznamka
All X RP9 Poloha reg.prdtoku RP9
A2 X RP10  :Poloha reg.priitoku RP10
AI3 X RP11  :Polohareg.pritoku RP11
g i Al4 X RP12  :Poloha reg.pritoku RP12
S & A5 X RP13  iPoloha reg.priitoku RP13
Al6 X RP14  :Poloha reg.priitoku RP14
Al7 X RP15  iPoloha reg.pritoku RP15
A8 X RP16  :Poloha reg.pritoku RP16
3 — Typ signalu
g E , é % % znaceni signal Popis signalu Poznamka
Al X RP17  :Poloha reg.priitoku RP17
A2 X RP18  iPoloha reg.pritoku RP18
AI3 X RP18  :Poloha reg.priitoku RP19
g = Al4 X RP18  iPoloha reg.priitoku RP20




o
o >
o (-]
3 - Typ signalu
é '§ Q S S znaceni signal Popis signalu Poznamka
g = a 3 S ]
a g & &
AO1 X Y1.01  iPrdtok TV VZT1.01 nastaveni
g % AO2 X Y2.01  iPritok TVVZT2.01 nastaveni
S < AO3 X Y3.01  iPritok TV VZT3.01 nastaveni
AO4 X Y4.01  iPrdtok TV VZT4.01 nastaveni
2 - Typ signalu
§ '§ g S S znaceni signal; Popis signalu Poznamka
E = ° 2
o
AO1 X RP1 Reg.prdtoku nastaveni
g Q AO2 X RP2 Reg.prlitoku nastaveni
S I AO3 X RP3  iReg.priitoku nastaveni
AO4 X RP4 Reg.prdtoku nastaveni
3 - Typ signalu
é '§ Q S S znaceni signal Popis signalu Poznamka
g = a 3 S ]
a g & &
AO1 X RP5 Reg.prltoku nastaveni
g % AO2 X RP6 Reg.pritoku nastaveni
S g AO3 X RP7  :Reg.priltoku nastaveni
AO4 X RP8 Reg.prltoku nastaveni
- Typ signalu
'§ znaceni signal Popis signalu Poznamka
=

Podstanice

DI

0-10VDC

Pt1000

Pt3000




AO1 X RP9 Reg.prdtoku nastaveni
S 2 AO2 X RP10  :iReg.priitoku nastaveni
& I AO3 X RP11  iReg.pritoku nastaveni
AO4 X RP12 Reg.prdtoku nastaveni
8 _ Typ signalu
§ g § S S znaceni signal Popis signalu Poznamka
g i 3
AO1 X RP13  :Reg.prltoku nastaveni
g % AO2 X RP14  :Reg.priitoku nastaveni
S < AO3 x RP15  :Reg.priitoku nastaveni
AO4 X RP16  :Reg.pritoku nastaveni
2 _ Typ signalu
g E , § % % znaceni signal Popis signalu Poznamka
o g & &
AO1 X RP17 Reg.prdtoku nastaveni
S 2 AO2 X RP18  :Reg.priitoku nastaveni
& I AO3 X RP19  iReg.pritoku nastaveni
AO4 X RP20 Reg.prdtoku nastaveni
£ = Typ signalu ’
z ° B znaceni signal; Popis signalu Poznamka
3 = =) &
DI1 X POC.1.01 :Porucha OC 1.01
DI2 X POC.2.01 :Porucha OC 2.01
DI3 X POC.3.01 :Porucha OC 3.01
DI4 X POC.1.01 :Porucha OC 4.01
o DI5 X Y10la :Poloha hlavic Y101a
S 9’, DI6 X ; Y101b  :iPoloha hlavic Y101b
S =) DI7 X Y208  iPoloha hlavic Y208
® DI X Y209  iPoloha hlavic Y209




DO1 X Y309 Hlavice topeni Y309 nastaveni
D02 X Y311 Hlavice topeni Y311 nastaveni
DO3 X Y312 Hlavice topeni Y311 nastaveni
D04 X HL Porucha
] = Typ signalu
% E - . znaceni signal Popis signalu Poznamka
DI1 X Y211 Poloha hlavic Y211
DI2 X Y212 Poloha hlavic Y212
DI3 X Y308 Poloha hlavic Y308
DI4 X Y309 Poloha hlavic Y309
o DI5 X Y311 Poloha hlavic Y311
g ‘Q’, DIB X ; Y312  :Poloha hlavic Y312
S é DI7 X KV Kvitace poruchy
@ DI8 X EPS Poplach z EPS
DO1 X HL1 Akusticka porucha
D02 X H Opticka porucha
DO3 X Y312 Hlavice topeni Y311 nastaveni
D04 X HL Porucha
2 ] Typ signalu
% o E - . znaceni signal Popis signalu Poznamka
DI1 X PK1.80 iPoloha pozarni klapky
DI2 X PK1.81 :Poloha pozarni klapky
DI3 X PK1.82.1 :Poloha pozarni klapky
DI4 X PK1.82.2 :Poloha pozarni klapky
o DI5 X PK31.10.1 :Poloha pozarni klapky
g 9,: DI6 X ; PK31.83 :Poloha pozarni klapky
S é DI7 X PK31.10.2 ;Poloha poZarni klapky
@ DI8 X PK31.11 :Poloha pozarni klapky

DO1




DO2

DO3

DO4

Podstanic

Modul

Typ signalu

DI

DP

znaceni signal

Popis signalu

Poznamka

CPU/1

8xDI, 4DO

DI1

PK31.80.1

Poloha pozarni klapky

DI2

PK31.80.2

Poloha pozarni klapky
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Di4
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