Sanatorium | jihomoravska
Palava zdravotni

Vysvétleni zadavaci dokumentace ¢. 2

dle ust. § 98 zakona ¢. 134/2016 Sb., o zadavani vefejnych zakazek, ve znéni pozdéjSich predpisu
(dale jen ,zakon®)

Zadavatel Jihomoravska zdravotni, a.s., se sidlem Nové sady 988/2, Staré Brno, 602 00 Brno,
ICO: 27714608, v zadavacim Fizeni na nadlimitni vefejnou zakadzku nadodavky zadavanou
v otevieném fizeni dle ust. § 56 a souvisejicich zakona s nazvem ,Roboticka zafizeni pro
rehabilitaci dolnich kon¢etin pro Sanatorium Palava — ¢ast 4: Robotické zafizeni end-efektového
typu“ obdrzel dne 4. 3. 2026 a 5. 3. 2026 celkem dvé zadosti o vysvétleni zadavaci dokumentace dle
ust. § 98 odst. 3 zakona. Zadavatel nize uvadi pfesné znéni zadosti bez identifikace dodavatele a dale
své odpovédi na dotazy obsazené v Zadostech.

Zadost &. 1 ze dne 4. 3. 2026 (dotazy dodavatele jsou zvyraznény kurzivou, odpovédi zadavatele jsou
uvedeny za tuéné zvyraznénym textem):

,Vazeni,
nize vam zasilame zadost o vysvétleni a upravu technické specifikace k verejné zakazce s nazvem

»Roboticka zafizeni pro rehabilitaci dolnich koncetin pro Sanatorium Palava — ¢ast 4: Robotické
zafizeni end-efektorového typu*.

Dotaz ¢. 1 — maximalni vaha pacienta alesporn 180 kg

Zadavatelem stanoveny poZadavek na nosnost 180 kg povaZuje za diskriminacni a technicky
neopodstatnény. Nami nabizené zafizeni je vybaveno aktivhim systémem dynamického odlehéeni
télesné hmotnosti pacienta, ktery umoZriuje plynulé a fizené odlehceni az do 100% télesné
hmotnosti pacienta i v dynamickém rezimu chiize.

To znamena, Ze zafizeni je technicky schopno plné prevzit zatiZzeni odpovidajici maximalni
hmotnosti pacienta, tedy napr. 175 kg, a to nejen ve statickém rezimu, ale i pri pohybu (dynamické
zatizeni). PoZadavek na konstruk¢éni nosnost vyrazné prevyS$ujici maximalni hmotnost pacienta
proto nelze automaticky odtvodriovat obecnou potfebou 30-50% dynamické rezervy, jelikoz
zafizeni umoZzriuje aktivni fizenou redukci zatizeni aZz na nulovou hodnotu zatiZzeni dolnich koncetin.

Vzhledem k tomu, Ze nas systém je vybaven aktivnim dynamickym odlehéenim (0—100 %), které
dokaze v realném cCase zcela eliminovat zatiZzeni kladené na robotické pohony, je poZadavek na
nominalni nosnost 180 kg (rozdil pouhych 2,7 % oproti nabizenému feSeni) zjevnym omezenim
hospodarské soutéze bez prinosu pro bezpecnost pacienta nebo kvalitu terapie. Navic, jak sam

zadavatel uvadi, bézné dnes hmotnost pacientt ¢ini az 120 kg.
Nami nabizeny systém je konstruovan pro extrémni mechanické zatiZzeni presahujici 195 kg, ¢imz

splriuje i ty nejpfisnéjsi bezpecénostni koeficienty pro dynamické namahani. Hodnota 175 kg
uvedena v technické dokumentaci je zamérnym softwarovym omezenim, které slouZi jako
doplrikovy bezpeénostni prvek pro garantovanou stabilitu a pfesnost robotického vedeni.

S ohledem na vySe uvedené si dovolujeme poZadat o sniZzeni poZadavku na maximalni hmotnost
pacienta na 175 kg.“

Odpovéd zadavatele na dotaz €. 1:

Zadavatel v souvislosti s dotazem tazatele pfehodnotil pozadované parametry predmétu verejné
zakazky a rozhodl se zmirnit poZadavek na maximalni vahu pacienta na 175 kg, av8ak pfi zachovani
pozadavku na maximalni konstrukéni zatizeni zadavatelem poptavaného feSeni ve vySi alespon 180 kg.

Zadavatel v této souvislosti méni Prilohu €. 1 Zadavacich podminek — Technickou specifikaci (dale jen
jako ,Technicka specifikace®) tak, Ze formulace fadku ¢. 25 nové zni:

max. vaha pacienta alespon 175 kg (maximalni konstrukéni zatizeni alespori 180 kg)

,Dotaz ¢. 2 — délka kroku min. 25— 60 cm
1)

Zadavatel v zadavaci dokumentaci stanovuje poZadavek na délku kroku v rozmezi minimélné 25—60
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cm, pricemz tento poZadavek odtvodriuje tim, Ze délka kroku na postizené strané u pacient( po
cévni mozkové prihodé v subakutni fazi Iécby &ini méné nez 20 cm (nami nabizeny systém
umoZzriuje délku kroku v rozmezi 27-62cm).

Zé&déme zadavatele o upresnéni, na zakladé jakych odbornych podkladu, klinickych doporuéeni &i
publikované odborné literatury, byla minimalni hodnota délky kroku stanovena konkrétné na hodnotu
25 cm. Uvedené zduvodnéni se totiz jevi jako nesouladné s nastavenym parametrem, jelikoz
deklarovana cilova skupina pacient(i muze dosahovat délky kroku krat§i nez 20 cm, jak zadavatel
uvadi.

Soucasné si dovolujeme upozornit, Ze takto konkrétné nastaveny parametr muze mit dopad na
rozsah hospodarské soutéze, nebot’ podle nam dostupnych informaci je minimalini délka kroku 25
cm nabizena pouze omezenym okruhem rfeSeni na trhu. Stanoveni této konkrétni hodnoty tak mize
fakticky zvyhodriovat urcité technické reSeni, aniz by z pfedloZzeného odiivodnéni bylo ziejmé jeho
klinické ¢i odborné opodstatnéni.

Z&dame proto zadavatele o:

- dolozeni odborného zdivodnéni stanovené minimalni hodnoty délky kroku konkrétné na
hodnotu 25 cm (napf. formou relevantni studie), nebo

- zvaZeni tGpravy technické specifikace tak, aby odpovidala klinickym potfebam pacientt
pro chizi pravé v end-effectorovém systému a souc¢asné umoznila Sir§i hospodarskou
soutéZ mezi dodavateli.

Dékujeme za vyjasnéni uvedeného poZadavku.
2)

Zadavatel uvadi, Ze u specifickych diagnéz mize i zména délky kroku o 1 cm predstavovat
vyznamny rozdil.

Zadame zadavatele o upresnéni:

Pro jaké konkrétni diagnézy a klinické situace je zména délky kroku o 1 cm povaZovana za klinicky
signifikantni z hlediska zlepSeni lokomoce.

- Jaké odborné studie nebo klinické doporuc¢ené postupy tento prah klinické vyznamnosti
uvadéji?

- Zda je uvedeny poZadavek zaloZen na klinickych datech nebo pouze na technické
specifikaci konkrétniho zafizeni?

Dostupna literatura v oblasti robotické rehabilitace chize pfitom obvykle hodnoti zlepSeni lokomoce
pomoci parametrt jako rychlost chize, kadence nebo funkcni testy (napi. 6MWT nebo TUG), nikoli
zménou délky kroku. Zadame tak vysvétleni, jak tento parametr ovliviiuje vysledek lé¢by.

Zasadnim aspektem roboticky asistované rehabilitace je fakt, Ze u téchto systému je délka kroku
parametrem nastavovanym manualné obsluhou, tedy terapeutem. Z tohoto divodu nelze délku
kroku v prabéhu robotické terapie povaZovat za objektivni parametr zlepSeni lokomoce, nebot
nereflektuje spontanni motoricky projev pacienta.

Pokud navic zadavatel uvadi, Ze zména o 1 cm mize byt u konkrétnich diagnéz vyznamnym
rozdilem, mél by byt tento fakt zohlednén predevs§im v maximalni dosazitelné délce kroku, tedy horni
limit zafizeni, ne ten spodni. Cilem moderni neurorehabilitace je totiz postupna normalizace
chilzového vzorce, coZ v praxi znamena snahu o prodlouzeni zkraceného patologického kroku a jeho
priblizeni k fyziologickym hodnotam zdravého jedince. Striktni poZadavek na spodni limit se tak jevi
Jako technicky ucelovy, nikoliv klinicky opodstatnény.

Dékujeme za vyjasnéni uvedenych poZzadavkd.*”
Odpovéd zadavatele na dotaz ¢. 2:

Zadavatel po opétovném prizkumu moznosti trhu pfehodnotil poZzadované parametry pfedmétu verejné
zakazky a rozhodl se prfeformulovat pozadavek na minimalni rozsah délky kroku. Nové tak zadavatel
pozaduje, aby u€astnikem nabizené feSeni splfiovalo pozadavek na délku kroku v minimalnim rozsahu
27-60 cm.

Zadavatel v této souvislosti méni Technickou specifikaci tak, ze formulace fadku €. 26 noveé zni:
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délka kroku: v rozmezi min. 27- 60 cm

Zadost &. 2 ze dne 5. 3. 2026 (dotazy dodavatele jsou zvyraznény kurzivou, odpovédi zadavatele jsou
uvedeny za tuéné zvyraznénym textem):

,Dotaz ¢.1
,VySkové nastavitelné rukojeti béhem terapie*

Zadavatel poZaduje v upravené Technické specifikaci (dale TS) zverejnéné dne 23.2.2026 parametr
,VySkové nastavitelné rukojeti b&éhem terapie”. Rozumime tomuto parametru spravné, Ze
madla/rukojeti slouzici pro oporu hornich koncetin v pribéhu terapie maji byt vyskové (ne rotaci i
vzdalenosti) nastavitelna nejen pred zahajenim terapie, ale i pfi aktualné probihajicim nacviku chtize
Cili jak je uvedeno — béhem terapie? Respektive bez nutnosti terapii pferudit, meénit ¢i ovlivnit, jakakoliv
dal§i nastaveni pfistroje, a to jak z hardwaru, tak softwaru kromé madel?*

Odpovéd zadavatele na dotaz €. 1:

Ano, tazatel spravné interpretuje pozadavek na vySkové nastavitelné rukojeti béhem terapie v tom
smyslu, Ze zadavatel pozaduje, aby madla/rukojeti, resp. konstrukéni feSeni pro oporu hornich koncetin,
byla nastavitelna i v samotném prubéhu terapie bez nutnosti terapii pferusovat.

,Dotaz ¢.2
~SW umozriuje terapeuticky rezim chuze z realného Zivota - pfekonavani pfekazek, standardni chiize*

Zadavatel poZaduje v upravené TS zvefejnéné dne 23.2.2026 parametr ,SW umoZriuje terapeuticky
reZim chlize z realného Zivota - pfekonavani pfekazek, standardni chiize®. Rozumime tomuto
parametru spravné, Ze terapeuticky software pristroje ma umozZnovat voleni prednastavenych rezimu
nacviku chize, které simuluji nékolik variaci chlze vyuZitelnych v béZném Zzivoté i ,standardni chizi“?
A to napriklad simulace chize do schodd, chiizi po pohyblivém pasu, postupné automatické snizovani
rychlosti chiize ¢i chlize s odporem?“

Odpovéd zadavatele na dotaz ¢. 2:

Ano, tazatel spravné interpretuje pozadavek zadavatele na SW umoznujici terapeuticky rezim chuze
z redlného zivota - prekonavani prekazek, standardni chize v tom smyslu, Ze U€astnikem nabizeny
software coby soucast feSeni umoznuje nastaveni, resp. vybér reziml chize simulujicich situace
v bézném zivoté jakymi jsou standardni chlize ¢i napfiklad simulace chlize po nerovném a nestabilnim
povrchu, chize do schodi etc.

Dotaz .3

sodleh¢ovaci konstrukce s hornim odleh¢ovacim popruhem®

Zadavatel poZaduje v upravené TS zvefejnéné dne 23.2.2026 parametr ,odlehovaci konstrukce s
hornim odleh¢ovacim popruhem®. Rozumime tomuto parametru spravné, Ze poZadované zafizeni ma
nabizet odlehceni pacienta nejen v oblasti panve, ale i skrze zavésny systém nad hlavou pacienta
zajistujici odlehceni télesné hmotnosti skrze jeden ¢i vice popruhti?*

Odpovéd zadavatele na dotaz ¢. 3:

Ano, tazatel interpretuje poZadavek zadavatele na odlehCovaci konstrukci s hornim odlehovacim
popruhem spravné.

Dotaz ¢.4

,odlehéeni pacienta 0-100%"

Zadavatel poZaduje v upravené TS zverejnéné dne 23.2.2026 parametr ,odlehceni pacienta 0-100%".
Rozumime tomuto parametru spravné, Ze pozadované zafizeni musi byt schopno odlehéit celou
télesnou vahu pacienta a to az do vySky poZadovaného maxima 180kg? A zarovern umoznit i terapii
bez jakéhokoliv odleh¢eni?*
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Odpovéd zadavatele na dotaz €. 4:

Ano, tazatel chape pozadavek zadavatele na odlehCeni pacienta spravné. Zadavatel pozaduje, aby
uCastnikem nabizené feSeni umozfiovalo odlehcit celou télesnou vahu pacienta (a to az do vyse
pozadovaného maxima, které nové C&ini 175 kg) a zaroven musi nabizené feSeni téz umoznovat
realizaci terapie chlize s nulovym odlehéenim tj. az do vySe zatizeni maximalni télesné vahy pacienta,
ktera noveé €ini 175 kg (avSak za sou¢asného splnéni pozadavku na maximalni konstrukéni zatizeni ve
vysi alespori 180 kQ).

Dotaz ¢.5

Lroboticky end-efektor pro lokomo¢ni terapii“

Zadavatel poZaduje v upravené TS zvefejnéné dne 23.2.2026 parametr ,roboticky end-efektor pro
lokomo¢éni terapii®. Rozumime tomuto parametru spravné, Ze poZadované zafizeni primarné indukuje
pohyb doini konéetiny pacienta skrze aktivni vedeni pohybu pristrojem upevnénym za akralni ¢ast -
chodidlo upevnéné v pfistroji? Ostatni ¢asti dolni koncetiny tak nejsou limitovany dal§imi prvky
hardwarovymi prvky zarizeni pfi nacviku pokrocilejSich pohybovych dovednosti pacienta.”

Odpovéd zadavatele na dotaz €. 5:

Ano, tazatel rozumi parametru pozadujicim roboticky end-efektor pro lokomoéni terapii spravné.
Zadavatel poptava zafizeni primarné indukujici pohyb dolni koncetiny pacienta skrze aktivni vedeni
pohybu konstruk&nim feSenim upevnénym za akralni ¢ast - chodidlo upevnéné v pfistroji.

Dotaz ¢.6
,délku kroku min. 25—-60 cm”*

Zadavatel poZzaduje v upravené TS zvefejnéné dne 23.2.2026 parametr ,délku kroku min. 25— 60 cm*.
Dle verejné dostupnych informaci Zadny pristroj typu end-effektor, ktery je dostupny na trhu technicky
neumoZzriuje délku kroku od 25 cm a zaroveri do 60cm. V8echna relevantni zafizeni umoZzriuji délku
kroku od 27 cm. Pripusti proto zadavatel zménu parametru na ,délka kroku 27-60 cm“?*

Odpovéd zadavatele na dotaz €. 6:

Zadavatel po opétovném prlizkumu moznosti trhu pfehodnotil pozadované parametry pfedmétu vefejné
zakazky a rozhodl se preformulovat pozadavek na minimalni rozsah délky kroku. Noveé tak zadavatel
pozaduje, aby u€astnikem nabizené feSeni splfiovalo pozadavek na délku kroku v minimalnim rozsahu
27-60 cm.

Zadavatel v této souvislosti méni Technickou specifikaci ve smyslu odpovédi na dotaz &. 2 z Zadosti
¢.1ze dne 4. 3. 2026.

Nova, ve smyslu vySe uvedenych zmén aktualizovana verze Technické specifikace je dostupna na
profilu zadavatele na adrese https://zakazky.krajbezkorupce.cz/contract display 43720.html.

Zadavatel na zakladé provedenych zmén zadavacich podminek timto vysvétlenim zadavaci
dokumentace (jednotlivé konkrétni zmény jsou uvedeny vySe v textu) nahrazuje stavajici Pfilohu €. 1:
Technickou specifikaci (dokument s oznaenim ,P1_c&ast 4 _RobotikaDK_TS_2026-02-23.xIsx")
novym, resp. konsolidovanym znénim Technické specifikace oznatenym nazvem ,P1_cast
4 RobotikaDK_TS_2026-03-09.xIsx“. Dodavatelé uziji pro uéely podani nabidek aktualizované
verze zadavaci dokumentace.

Vzhledem k charakteru vysvétleni zadavaci dokumentace zadavatel prodluzuje Ihitu pro podani
nabidek do 9. 4. 2026, 12:00 hodin.

V Brné dne 9. brezna 2026
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