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Dotaz k zadávací dokumentaci č. 1: 

 

Jménem naší společnosti bych tímto požádal o vysvětlení těchto technických dotazů ke specifikaci 

v rámci v.u. VŘ:  
 

Elektroproporcionální ovládání podkopu a nakladače  
 

Dotaz: Je tímto myšleno, že zcela všechny funkce ovládáné předním i zadním joystickem musí být 

elktroproporcionálně řízené, ačkoli je to nezvyklé a složitější a méně spolehlivé řešení ovládání funkcí?  
 

Je opravdu myšleno ovládání VŠECH pohybů a funkcí nakladače elektroproporcionálně, tj. předním 

joystickem?  

a) zdvih/snížení lopaty  

b) vyprazdňování/naplňování  

c) ovládání otevírání/zavírání klapací lžíce?  

  

A zároveň ovládání podkopového zařízení- je opravdu myšleno ovládání VŠECH pohybů a funkcí viz 

níže elektoproporcionálně?:  

a) pohyby výložníku všemi směry  

b) pohyby ramene/násady oběma směry  

c) teleskopické vytažení  

d) otevírání/zavírání lžíce  

e) ovládání pracovních okrůhů např. pro svahovku a kladivo  
 

Běžně jsou hlavní funkce ovládány napřímo mechanicky s hydraulikou a elektroproporcionálně pouze 

tam, kde to vyžaduje povaha práce( nutnost změny rychlosti impulsem a plnění hydrauliky při velice 

nízkých/malých změnách) - např. použití otevírání/zavírání nakladačové lopaty, pracovní hydraulika 

rýpadla pro přídavné funkce (svahovka,kladivo), teleskopický výsuv výložníku podkopu.  
 

Bude akceptováno tedy řešení, že elektroproporcionálně jsou ovládány funkce zde zmíněné - 

otevírání/zavírání nakladačové lopaty, pracovní hydraulika rýpadla pro přídavné funkce 

(svahovka,kladivo), teleskopický výsuv výložníku podkopu a ostatní ovládací funkce jsou standardní 

mechanicko-hydraulické?  

 

Vysvětlení č. 1: 

Zadavatel k výše uvedenému bodu technických podmínek zadávací dokumentace sděluje následující. 

Akceptováno bude také řešení, že elektroproporcionálně budou ovládány funkce otevírání/zavírání 

nakladačové lopaty, pracovní hydraulika rýpadla (podkopu) pro přídavné funkce (svahovka, kladivo), 

teleskopický výsuv výložníku podkopu a ostatní ovládací funkce mechanicko-hydraulické.  

 

V Brně, dne 19.8.2019 

 

 

 Mgr. Martina Křivánková  

 vedoucí právního oddělení 

 
Správy a údržby silnic Jihomoravského kraje,  

příspěvkové organizace kraje 
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