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LEGENDA

NOVY STAV
STAVAJIC[ POLOHOPIS
STAVAJICI VRSTEVNICE

OBVOD STAVBY

STAVAJICI POLOHOPIS
VZDUSNE VEDEN( VO
PRELOZKA VZDUSNEHO VO

NAVAZUJICI AKCE SANACE SESUVU
SILNICE 11/379 TISNOV—DEBLIN

OPERNA ZED Z GABIONU

SCHEMA ETAPIZACE

1. ETAPA

2. ETAPA

3. ETAPA

4. ETAPA

SEZNAM OBJEKTU

SO 121 CHODNIK PODEL SIL. 111/37910
SO 122 WEZD NA POZEMEK KN 34
SO 201 MOST PRES ZAVISTKU

SO 411 PRELOZKA SLOUPU VO

SOURADNICOVY SYSTEM JTSK
VYSKOVY SYSTEM BPV
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- RYBAK — PROJEKTOVAN( STAVEB, spol. s r.o.
‘\ Havli¢kova 139/25a, 602 00 Brno, 160: 25 32 56 80, Tel./Fax: 543 236 081, e—mail: rybak@rybak.cz
CSN EN ISO 9001, &. certifikdtu QMS—018-2004
HLAVN( INZENYR PROJEKTU : ING. VIT RYBAK Ja b M
ZODPOVEDNY PROJEKTANT  : ING. VIT RYBAK Y
VYPRACOVAL : ING. MARTIN STACH %{
KONTROLOVAL . ING. JIR( BEDNARIK B g
KRAJ : JIHOMORAVSKY OBECN( URAD : USUS( DATUM : X/11
INVESTOR : SPRAVA A UDRZBA SILNIC JIHOMORAVSKEHO KRAJE ZAKAZK.C. : 200-4
OBJEDNATEL : SPRAVA A UDRZBA SILNIC JIHOMORAVSKEHO KRAJE FORMAT : 8A4
AKCE : STUPEN  :|SOUPRAVA
III/3791 0 CIZKY, MOST 37910-1
KOORDINACN( SITUACE 1:100 DSP




