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Pozadavky na polozky nakupu

Nakup z rozpotu projektu &. €Z.02.3.68/0.0/0.0/16_034/0008358

Nazev projektu: PolyGram — Podpora polytechnického vzdélavani, matematické a ¢tenaiské
gramotnosti v Jihomoravském kraji

Partner projektu P14 — Stfedni priimyslova skola Brno, Purkyrnova, pfispévkova organizace

Polozky nakupu:

1. [1.1.1.1.11 Sestiosy pramyslovy robot
2. [1.1.1.1.12 dopravnik k robotu

3. |1.1.2.4.08.1 Multilicence SW k robotu
4. 11.1.2.6.1.13.1 Skoleni na obsluhu robota

Pozadavky na jednotlivé polozky

1. Sestiosy primyslovy robot

e Kolaborativni robot

e min. 6 stupfid volnosti

e min. nosnost 4 kg

e min. 1 vstup/vystup na DC chapadlo umistnéné na pfirubé robota

e mozZnost nastaveni bezpecnosti (bezpecnostni tlak pfi kontaktu s prekazkou)

e dosah operacniho prostoru - polokoule nebo koule o0 minimalnim poloméru 700 mm

e bezpecné ukotveni robota na pracovni stil nebo Fidici skfifi nebo samostatny podstavec



Soucasti robota

e barevnd kamera pro strojové vidéni v€etné osvétleni pevné integrovand s ramenem
e ovladaci panel pro rucni ovladani

e fidici skrin

e pracovni stlll pod robota

e dopravnik

e chapadlo

Ovladaci panel

e moznost rezimu ,odbrzdéni" robota a navadeéni trajektorii rukou

e hardwarové propojeni ovladaciho panelu flexibilnim kabelem - délka kabelu od fidici sk¥iné
k ovladacimu panelu min. 2 m

e moznost uchyceni ovladaciho panelu na pracovni stil nebo Fidici skfin

Ridici skFif

e Min. 10 vstupl/vystupl na periferni zafizeni (digitalni a analogové)

e Komunikace - LAN, HDMI.

e napajeni 230 V/AC, 50Hz, délka privodniho kabelu zakonéeného vidlici 230V/16A min. 3 m
e min. 4 kusy USB portu (pro pfipojeni bezdratové klavesnice a mysi)

e min.1port COM

e velikost fidici skfiné vhodnd pro pfipadny transport

Chapadlo

e Elektrické chapadlo (krokovy motor, nebo servomotor)

e Minimalni zdvih min 12 mm

e Ridici skFiti musi komunikovat a dodat energii k napajeni chapadla
e Napajeci kabel pro chapadlo

e pripravek na pfichyceni chapadla k pfirubé robota

e mozZnost nastaveni pfitlaku

e uchopovaci prsty vhodné pro typické ulohy

Pracovni stal

e Pracovni stll pro realizaci typickych uloh
e Uchyceni dopravniku



Dalsi poZadavky

tisténa i elektronicka verze popisu hardware (robotické rameno a fidici elektronika),
konfiguracniho a ovlddaciho softwaru. Vse v ¢eském jazyce.

Vyslednd sestava musi mit moznost pfemisténi/pfesunu

Vysledna sestava musi vyhovovat vsem potfebnym normam bezpecnosti prace v edukaénim
prostredi

Uzamykatelny hlavni ptivod energie

Sestaveni a oZiveni kompletni sestavy

Servis a podpora dostupnd v CR

Zaruka na sestavu 2 roky

2. dopravnik k robotu

Dopravnik

Pasovy dopravnik min. Sitfe 200mm, min. délka 500mm
2ks koncovych cidel

Ovladani sméru a rychlosti

Napdjeni, kabelaz

MozZnost uchyceni na pracovni stil

3. multilicence SW k robotu

s s

Software kolaborativniho robota s vyuZitim primarné pro edukacni tcely

Jednoduchy, intuitivni software pro programovani pohybu robota

Trvala, ¢asové neomezena licence pro edukativni ucely

Upgrade SW zdarma min. po dobu 10 let

MiuZe se jednat o verzi pro edukativni ticely

Programovaci SW v ¢eském nebo anglickém jazyce

SW kamery integrovan ve vyvojovém prostredi

inteligentni zpracovani obrazu (rozeznani tvard, barev, ¢teni QR kédu, ¢arového kadu)

Dalsi vlastnosti software

Pocet instalaci SW min. 20ks

SW umozniujici offline programovani/simulaci, aby vétsi pocet studentl mohl pracovat
samostatné na svém ukolu

Pokud vlastni SW robota neumozniuje offline rezim, je mozna nahrada alternativniho SW,
ktery umozni samostatnou praci studentd a bude co nejblize programovani vybraného
robota a jeho software



4. Skoleni k obsluze robota

Skoleni k ovladani robota a SW

e Skoleni pro 4 osoby v minimalni délce 24h/os v ¢eském jazyce.
e Obsah skoleni - HW, SW, vypracované ulohy

Reseni, jak fe$enou Ulohu z pracovni stanice prenést do fidici jednotky

Soucasti skoleni musi byt i vypracované ulohy

e Vypracované uUlohy pro préci s robotem v ¢eském jazyce - min. pocet 8ks uloh (typické ulohy

vybraného robota)

Pokud bude pouzit alternativni SW min. pocet 8ks dalSich uloh na SW (typické ulohy)
v Ceském jazyce

K vypracovanym tloham bude dodano pfislusné prislusenstvi pro realizaci tloh
e Vypracované uUlohy v elektronické podobé a v tisténé podobé min. 5 ks



